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Области применения квадрокоптера 

• воздушные гонки и развлечения; 

• профессиональная видеосъемка; 

• видеонаблюдение и охрана объектов; 

• спасательные операции; 

• археология и картография; 

• сельское хозяйство; 

• охота и рыбалка; 

• доставка небольших грузов; 

• военное дело. 



Оборудование 

1. Квадрокоптеры DJI Tello EDU  

2. Планшеты  

3.  Ноутбуки 



 

•  Максимальная скорость: 28,8 км/ч 

• Максимальная высота полета: 30 метров 

• Время полета – 13 минут 

• Вес – 85 грамм 

• Тип моторов: коллекторные – 4 шт. 

• Зарядный порт: Micro USB 

• Квадрокоптер оборудован фронтальной камерой, 

оснащенной  электронным стабилизатором изображения, 

с возможностью осуществления видео и фотосъемки. 

Квадрокоптер DJI TELLO EDU 
программируемый дрон,  созданный специально для системы 

образования  

 



Дополнительная общеобразовательная 

общеразвивающая программа технической 

направленности «Квадро» 

Класс: 5 (инженерный) 

Возраст: 11-12 лет 

Длительность занятия: 1 час в неделю (36 часов в год) 
 

Формирование компетенций в области беспилотных 

авиационных систем, развитие творческого и научно- 

технического потенциала учащихся, путем организации 

проектной деятельности (разработка карт полетов, 

маршрутов, препятствий), в рамках создания проекта 

автономного беспилотного летательного аппарата. 



Основы навигации: 
• тренировочные полеты на квадракоптере в симуляторе; 
• принципы работы аппарата и полета, знакомство с   

управлением. 
• ручное пилотирование. 
Основы блочного программирования: 
• создание различных алгоритмов для полетов. 
Разработка автономного летательного аппарата: 
• автономные полеты с использованием написанной  программы; 
• планирование маршрутов и программирование 

летательного аппарата; 
• самостоятельное проектирование маршрутов и ситуаций, 

выполнение определенных задач с помощью автономного 
летательного аппарата. 

Итоговый проект 



Симулятор PicaSim 



Управление и программирование 

квадрокоптера DJI Tello EDU 





Правила техники безопасности 

• При подготовке к работе необходимо проверить надежность 
креплений всех элементов конструкции комплекса и БПЛА;  

• При подключении аккумуляторной батареи соблюдать 
полярность. Не допускать закорачивания контактов 
аккумуляторной батареи; 

• Перед запуском БПЛА необходимо убедиться в отсутствии людей 
и препятствий в направлении старта, а также сбоку и сзади 
пускового устройства в радиусе не менее 50 м. ; 

• При выборе площадки и во время посадки БПЛА максимально 
исключить возможность нанесения ущерба людям и 
материальным ценностям. 



Практические упражнения пилотирования 
 Упражнение 1 «Взлет и посадка» Упражнение 2 «Зависание в 

воздухе» 

Упражнение 3 «Полёты вперед-

назад и влево-вправо 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Упражнение 4 «Полёт по кругу» 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

Упражнение 5 «Пилотирование с 

препятствиями 



Задача 

Создать программу по определённым параметрам, в 

которой квадрокоптер пролетает траекторию квадрата и 

в каждой вершине этого квадрата делает фотографию.  
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Использование квадрокоптеров в 
образовательном процессе 

• Информатика (Темы «Алгоритмы и исполнители», «Программирование»); 

• Математика (геометрия, тригонометрия); 

• География (Пример. Фото школы и прилегающей территории с дрона 

позволяет сделать детальный план местности); 

• Биология и экология (Пример. 14-летний школьник из Волгограда разработал 

программу для распознавания дроном оранжевого цвета с целью обнаружения 

лесных пожаров.) 

• ОБЖ (Пример. Тема «Чрезвычайные ситуации природного и техногенного 

характера») 

 

 

 





«Чтобы взлететь, нужно от чего-то 

оттолкнуться!» 


